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1. WPROWADZENIE

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt drogowych dla Kontraktu 05 ,,Budowa kanalizacji sanitarnej i deszczowej
w Osiedlu Politanice” w ramach projektu: ,,Budowa i modernizacja systemu sieci wodno-
kanalizacyjnej na terenie Miasta Betchatowa”.

1.2. Przedmiot i zakres robét

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwiazanych z odtworzeniem istniejacych nawierzchni drogowych (CPV-
45230000-8) po robotach ziemnych zwiazanych z budowa kanalizacji sanitarnej i deszczowe;.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t budowlanych
w zakresie odtworzenia nawierzchni drogowych w zakresie:

a) ul. Wspdlna, Daleka, Wiosenna — wykona¢ podbudowe¢ zgodna z przekrojami
konstrukcyjnymi zawartymi w projekcie budowy nawierzchni ww. ulic. Ponadto
nalezy wykona¢ nawierzchnie emulsyjno-grysowa (potrdjne powierzchniowe
utrwalenie) w pasie o szerokosci 5,5m oraz opaske z kruszywa naturalnego o
szerokosci 0,6mb 1 grubosci 10 cm wraz z zaggszczeniem (wg zalacznika nr 1)
Odtworzenie nie obejmuje wykonania kraweznikoéw i obrzezy.

b) ul. Czyzewskiego — dokona¢ odtworzenia nawierzchni bitumicznej w zakresie pasa
ruchu, w $ladzie ktorego prowadzone sa prace (potdwkowe odtworzenie jezdni) —
analogicznie do konstrukcji drog dla ruchu KR-2./Rozporzadzenie Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2marca 1999r. zalacznik 5.3.2 schemat a, za
wyjatkiem podbudowy z tlucznia ,ktorej grubos$¢ ma wynosi¢ 25 cm./Wykonawca
przed rozpoczgciem prac zobowiazany jest do przedlozenia zarzadcy drogi projektu
odtworzenia pasa drogowego. Rzedne niwelety odtwarzanej nawierzchni w
nawiazaniu do stanu istniejacego.

c) pozostate drogi gruntowe — odtworzenie terenu w pasach drég gruntowych po
zrealizowaniu uzbrojenia polega¢ bgdzie na wykonywaniu podbudowy =z thicznia
grubos$ci 25 cm wraz z zaggszczeniem Ww pasie o szerokoSci 5,5m. Rzedne
wysokosciowe wlazow i studni dowigza¢ do w/w warunkow odtworzeniowych.

W $ladzie prowadzonych prac nalezy dokona¢ pelnej wymiany gruntu na piasek wraz
zageszezeniem warstwowym co 0,5m.

Wykonawca zobowiazany jest do opracowania projektu tymczasowej zmiany organizacji
ruchu na czas prowadzonych prac oraz robdt odtworzeniowych i uzyskania niezbgdnych
uzgodnien projektu. Wykonawca przedtozy zarzadcy drogi atesty na stosowane materiaty
przed ich wybudowaniem — dotyczy branzy drogowe;j.

Wykonawca zobowiazany jest do przedstawienia zarzadcy drogi wskaznikow zaggszczenia na
odtwarzane odcinki drog.

Rzegdne wysokosciowe wlazow i studni dowiazaé¢ do ww. warunkdéw odtworzeniowych.
Wykonawca dokonuje zabezpieczenia prowadzonych prac na koszt wlasny.
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1.3. Opis prac towarzyszacych
Prace towarzyszace opisano w ST Wymagania Ogolne (ST-00.00.00.).

1.4. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podano w ST Wymagania Ogoélne (ST-00.00.00.).

1.5. Nazwy i kody CPV dla przewidzianych robét budowlanych

Dzial Robot: 45000000-7 Roboty budowlane.

Grupa robét budowlanych: 452000009 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia
kompletnych obiektow budowlanych Iub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej
i wodne;.

Klasy robot budowlanych: 45230000-8 Roboty  budowlane ~w  zakresic = budowy
rurociagow, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei,
wyrownywanie terenu.

Kategorie robot budowlanych: 45233000-9: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano
w

ST-00.00.00. ,,Wymagania ogdIne” pkt 2.

2.2. Materialy stosowane przy wykonaniu robot
» Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST
sq:
a) Piasek 1 zwir - kruszywa mineralne okreslone w PN-EN 13043:2004
i spelniajace nastgpujace wymagania:
- warstwy piasku wg. PN-B-11113;
- warstwy thuczniowej frakcji fi 0-63mm wg. PN-B-11112;

b) Warstwa wiazaca z asfaltobetonu wg. PN-S96025 z 2000 roku;

c) Warstwa wyrownawcza z asfaltobetonu wg. PN-S- 96025 z 2000 roku;

d) Warstwa Scieralna wg. PN-S-96025 z 2000 roku;

e) Emulsja asfaltowa do powierzchniowego utrwalania nawierzchni.
Wszystkie  wyroby budowlane przewidywane do wbudowania beda zgodne
z postanowieniami Kontraktu i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed
wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdélowe informacje dotyczace zrodla
wytwarzania i wydobywania wyrobow oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inspektorowi
Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych
i jakosciowych wyrobow budowlanych dostarczanych na Teren Budowy oraz za ich wlasciwe
sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zalozeniami PZJ.
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3. SPRZET

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nastgpujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzet:

» Rowniarka samobiezna 120kM;

» Spycharka gasienicowa 100kM;

» Koparka samobiezna 0,25 - 0,6 m’;

» Walec wibracyjny, samojezdny 7,5-13,0 t;

» Mechaniczna uktadarka betonu asfaltowego z automatycznym sterowaniem, szerokos$¢
4,5m;

» Walec ogumiony, drogowy, $redni — 4-6t;

» Kultywator do stabilizacji gruntu;

» Walec stalowy wibracyjny 2-3Mg;

» Zaggszczarka plytowa;

» Walec wibracyjny 1-2Mg (matogabarytowy);

» Ubijaki mechaniczne.

Uwaga! Parametry sprz¢tu podane sa orientacyjnie.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji robdt powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacj¢ Inspektorowi Nadzoru kopie aktualnych
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania zgodnie z jego
przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatdw, sprzgtu budowlanego, urzadzen i urobku z robdt ziemnych
stosowac nastgpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru $rodki
transportu:

» Samochod samowytadowczy, cigzarowy 10 - 20 Mg;

» Samochod skrzyniowy, cigzarowy 5 - 10 Mg;

» Samochod cigzarowy, skrzyniowy 10-15 Mg;

» Samochod dostawezy 3 +5 Mg;

» Samochod cigzarowy, samowyladowczy 10+15 Mg, wyposazony w plandeke i ogrzewana
skrzynig.

Uwaga! Parametry sprz¢tu podane sa orientacyjnie.

Wykonawca jest zobowiagzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore

nie wplyna niekorzystnie na jako$é robét i whasciwosci przewozonych towaréw. Srodki

transportu winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot, ktory

uzyskatl akceptacje Inspektora Nadzoru. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy

musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego (kotowego, szynowego, wodnego)

tak pod wzgledem formalnym jak i bezpieczenstwa.
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5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

5.1. Wymagania ogdlne
Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robot
i Dokumentacji Budowy zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego, Norm Technicznych,
Decyzji udzielajacej pozwolenia na budowe, przepisdw bezpieczenstwa oraz postanowien
Kontraktu.
Wykonawca zrealizuje, przed przystapieniem do robot zasadniczych nastgpujace prace
towarzyszace:
» Prace geodezyjne zwiazane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektu;
» Prace geotechniczne w zakresie kontroli zgodnos$ci warunkow istniejacych z Projektem;
» Zabezpieczenie istniejacych urzadzen technicznych uzbrojenia terenu;
» Zabezpieczenie obiektow chronionych prawem,;
» Przejecie i odprowadzenie z terenu wod odpadowych i gruntowych;
» Wykonanie niezbednych drég tymczasowych, zasilania w energi¢ elektryczna i wodg
oraz odprowadzenia $ciekow;
» Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,;
»Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzgtu
budowlanego.
Wykonawca przed przystapieniem do Robdt na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za
roboty przygotowawcze dokumentacj¢ fotograficzna obiektow w pasie robot.

5.2. Szczegolowe wymagania dotyczace robot drogowych

5.2.1. Roboty rozbiorkowe
Rozpoczgcie robdt rozbidrkowych jest uwarunkowane uzyskaniem wymaganych
dokumentéw organizacji ruchu drogowego na czas robot. Niezbedne oznakowanie nalezy
zabudowa¢ w pasie drogowym zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu i
obowiazujacymi przepisami ruchu drogowego.
Roboty rozbiérkowe nalezy wykonaé¢ rgcznie lub odpowiednim, sprawnym technicznie
sprz¢tem mechanicznym z zachowaniem ostroznoSci. Rozbiorke nawierzchni i innych
elementow ulicy /trylinka, bruk, krawgzniki, obrzeza, kamien, ptyty chodnikowe / nalezy
przeprowadzi¢ w sposob umozliwiajacy jak najwickszy odzysk materialow kwalifikujacych si¢ do
ponownego wbudowania. Material nalezy zabezpieczy¢ na czas trwania robot uzbrojeniowych.
Elementy zabudowy pasa drogowego niepodlegajace rozbidrce a zlokalizowane w rejonie
robdt rozbidrkowych nalezy odpowiednio zabezpieczy¢. Gruz i materiaty drobnicowe nalezy
usuwa¢ z rejonu robdt na biezaco, wywozac na zaproponowane przez Wykonawce
i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru sktadowisko.
Odtworzenie nawierzchni nalezy rozpocza¢ po uzyskaniu wymaganych parametrow zaggszczenia
zasypow, co nalezy kontrolowaé przez oceng wartosci wskaznika zaggszczenia — dla Osiedla
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Politanice Is>1,0 wystepujacego bezposrednio pod konstrukcja jezdni i 1s>0,98
wystepujacego bezposrednio pod chodnikami.

Przed przystapieniem do robot nalezy =zidentyfikowad istniejace uzbrojenie terenu
i odpowiednio je zabezpieczy¢ i w przypadku koniecznosci odtaczy¢ przeptyw mediow (gaz,
prad elektryczny, woda, $cieki).

Kolejnos¢ rozbieranych odcinkow drogowych nalezy wuzgodni¢ w harmonogramie
z Inspektorem Nadzoru.

5.2.2. Wykonanie prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK.
Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie punkty gldowne osi trasy
oraz punkty wysoko$ciowe (repery boczne) w obecnosci Inspektora Nadzoru, w oparciu o
materialy uzyskane przez Wykonawce z zasoboéw geodezyjnych. Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne do szczegétowego wytyczenia i sprawdzenia
robot.

5.2.3. Roboty odtworzeniowe.
Zgodnie z Projektem budowlano-wykonawczym wykopy w drogach nalezy zasypaé piaskiem
z warstwowym zaggszczeniem co S0cm do uzyskania wskaznika zaggszczenia Is>1,0.
Materiat uzyskany z rozbiorek nalezy wykorzysta¢ do odtworzenia nawierzchni. Po zasypaniu
wykopoéw, nalezy nawierzchni¢ odtworzy¢ zgodnie z punktem 1.2.

5.3. Zakres robét drogowych w osiedlu Politanice

Do odtworzenia nawierzchni mozna przystapi¢ po uzyskaniu wskaznika zaggszczenia gruntu
i podbudowy Is>1,0.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t budowlanych
w zakresie odtworzenia nawierzchni drogowych w zakresie:

a) ul. Wspdlna, Daleka, Wiosenna — wykona¢ podbudowe¢ zgodna z przekrojami
konstrukcyjnymi zawartymi w projekcie budowy nawierzchni ww. ulic. Ponadto
nalezy wykona¢ nawierzchnie emulsyjno-grysowa (potrdjne powierzchniowe
utrwalenie) w pasie o szerokosci 5,5m oraz opaske z kruszywa naturalnego o
szerokosci 0,6mb i grubosci 10 cm wraz z zaggszczeniem (wg. zalacznika nr 1).
Odtworzenie nie obejmuje wykonania kraweznikoéw i obrzezy.

b) ul. Czyzewskiego — dokona¢ odtworzenia nawierzchni bitumicznej w zakresie pasa
ruchu, w $ladzie ktorego prowadzone sa prace (potdéwkowe odtworzenie jezdni) —
analogicznie do konstrukcji drég dla ruchu KR-2./Rozporzadzenie Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2marca 1999r. zatacznik 5.3.2 schemat a, za
wyjatkiem podbudowy z tlucznia ,ktorej grubos$¢ ma wynosi¢ 25 cm./Wykonawca
przed rozpoczgciem prac zobowiazany jest do przedtozenia zarzadcy drogi projektu
odtworzenia pasa drogowego. Rzgdne niwelety odtwarzanej nawierzchni w
nawiazaniu do stanu istniejacego.

Nazwa Zamowienia: ,,Budowa i modernizacja systemu sieci wodno-kanalizacyjnej na terenie Miasta
Belchatowa”, Kontrakt 05 ,,Budowa kanalizacji sanitarnej i deszczowej w Osiedlu Politanice”
Strona 7



Czes¢ IIIB. Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych.
ST - 02.03.01. Roboty drogowe

c¢) pozostate drogi gruntowe — odtworzenie terenu w pasach drég gruntowych po
zrealizowaniu uzbrojenia polega¢ bgdzie na wykonywaniu podbudowy z tlucznia
grubos$ci 25 cm wraz z zaggszczeniem w pasie o szerokoSci 5,5m. Rzedne
wysokosciowe wlazow i studni dowigza¢ do w/w warunkow odtworzeniowych.
W $ladzie prowadzonych prac nalezy dokona¢ pelnej wymiany gruntu na piasek wraz
zageszezeniem warstwowym co 0,5m.
Wykonawca zobowiazany jest do opracowania projektu tymczasowej zmiany organizacji
ruchu na czas prowadzonych prac oraz robdt odtworzeniowych i uzyskania niezbgdnych
uzgodnien projektu. Wykonawca przedtozy zarzadcy drogi atesty na stosowane materialy
przed ich wybudowaniem — dotyczy branzy drogowe;j.
Wykonawca zobowiazany jest do przedstawienia zarzadcy drogi wskaznikow zaggszczenia na
odtwarzane odcinki drog.
Rzegdne wysokosciowe wlazow i studni dowiazaé¢ do ww. warunkdéw odtworzeniowych.
Wykonawca dokonuje zabezpieczenia prowadzonych prac na koszt wlasny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoS$ci robot

» Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy wyrobow, sprzetu i srodkow
transportu podano w ST 00.00.00.,,Wymagania ogo6lne";

» Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci robdt i wyrobow
budowlanych zgodnie z zasadami wiedzy technicznej;

» Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakos$ci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza terenem budowy;

» Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
wlasciwych norm i aprobat technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie
uprawnienia.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne
» Badania laboratoryjne musza obejmowa¢ sprawdzenie podstawowych cech materiatow
podanych w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we wtasciwych PN (EN-PN) Iub
Aprobatach Technicznych, a czgstotliwos¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie
wiarygodnych 1 reprezentatywnych wynikow dla calosci wybudowanych lub
zgromadzonych materialow. Wyniki badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi
Nadzoru w trybie okreslonym w PZJ do akceptac;ji;
» Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami
badan nie pdzniej niz w terminie i w formie okreslonej w PZJ;
» Badania kontrolne obejmuja caly proces budowy.
6.3. Badania jakosci robdot w czasie budowy

Badania jakos$ci robdt w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wlasciwych norm i aprobat technicznych dla materiatow i systeméw technologicznych.
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6.3.1. Profilowanie i zageszczanie podioza

»W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne,
w zakresie i z cz¢stotliwos$cia gwarantujaca zachowanie wymagan jakos$ci;

» Zageszczenie podioza nalezy sprawdza¢ co najmniej 2 razy na dziennej dziatce roboczej
i co najmniej 1 raz na 600 m>;

» Nierownosci profilowanego i zaggszczonego podioza nalezy mierzy¢ fata co 20m
w kierunku podluznym. Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ lata co najmniej
10razy na 1 km. Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 2cm;

» Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4 - metrowej laty i poziomicy co
najmniej 10 razy na lkm i dodatkowo we wszystkich punktach gldéwnych tukow
poziomych: na poczatku i koncu kazdej krzywej przejSciowej oraz na poczatku,
w $rodku 1 na koncu kazdego luku kotowego. Spadki poprzeczne podloza powinny
by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja +0,5%;

» Glgbokos¢ koryta i rzgdne nalezy sprawdzaé¢ co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach.
Ro6znice pomigdzy rzgdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1cmi-2cm;

» Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1km. Szerokos$¢ koryta nie
moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz+ 10cm 1 -Scm.

6.3.2. Nawierzchnie

6.3.2.1. Badania grubosci nawierzchni

Sprawdzanie grubosci nawierzchni nalezy wykona¢ co najmniej w dwu losowo wybranych
miejscach w ul. Czyzewskiego, Wspolnej, Dalekiej i Wiosennej odbieranej nawierzchni.
Grubo$¢ warstwy nawierzchni nie moze si¢ r6zni¢ od projektowanej wigcej niz+ 10 %.

6.3.2.2. Badanie pochylenia nawierzchni

Sprawdzenie pochylenia nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca niwelatora. Réznice
pomigdzy pochyleniami rzeczywistymi a projektowanymi nie powinny by¢ wigksze niz 0,2%.

6.3.2.3. Badanie rzednych niwelety nawierzchni

Sprawdzenie rzednych niwelety nawierzchni nalezy wykona¢ za pomoca niwelatora, na
dtugosci nie mniejszej niz 0,1 powierzchni odbieranej nawierzchni. Rzedne wysokosciowe osi
i krawedzi jezdni nie powinny si¢ rozni¢ od projektowanych wigcej nizo + 1 cm.

6.3.2.4. Badanie rownosci nawierzchni.

Sprawdzenie rownosci nawierzchni nalezy wykonywaé za pomoca planografu w sposob
ciagly, a w przypadku jego braku, za zgoda Inspektora Nadzoru, fata 4-metrowa, co najmnie;j
w dziesieciu losowo wybranych miejscach w ul. Czyzewskiego, Wspodlnej, Dalekiej
1 Wiosennej odebranej nawierzchni. Nier6wnosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 5 mm.
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6.3.2.5. Badanie szczelin dvlatacyinych:

Sprawdzenie rozmieszczenia i wypehienia szczelin nalezy wykona¢, w co najmniej 2 losowo
wybranych miejscach na kazde 5.000m” odbieranej powierzchni. Rozmieszczenie szczelin
powinno by¢ zgodne z projektem.

6.3.2.6. Badanie zageszczenia wykonanej nawierzchni

Badanie zaggszczenia wykonanej nawierzchni wykonuje si¢ to poprzez wycigcie probki
z gotowej nawierzchni po jej zaggszczeniu i ostygnigciu. Do wycigcia probek powinno si¢
uzywaé mechanicznej wiertnicy, ktéra wycina cylindryczne probki w stanie nienaruszonym.
Nalezy pobra¢ losowo min. Dwie probki przy dziennej dziatce dtugosci 500 m i cztery probki
przy dziatce dtuzszej. Do oceny zaggszczenia przyjmuje si¢ Srednia z dwoch probek.

7. OBMIAR ROBOT

» Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST 00.00.00.,,Wymagania
og6lne".

> Roboty objgte niniejsza ST obmierza si¢ w nastgpujacych jednostkach miary:

v m? - dla wykonania podbudéw drogowych;

v m’ - dla wykonania nawierzchni drogowych.
Obmiar robot okresla ilo$¢ wykonanych robo6t zgodnie z postanowieniami Kontraktu.
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja akceptacji
Inspektora Nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.
Ilo$¢ robot oblicza si¢ wedlug sporzadzonych przez Uprawnione sthuzby geodezyjne
pomiar6w z natury, udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglgdnieniem
wymagan technicznych zawartych w ST i ujmuje w ksiazce obmiaru.
Obmiar robot nie stanowi podstawy platnosci.

Roboty drogowe odtworzeniowe (rozbiorki i odbudowa) sa okreslone kwota ryczattowa i sa
rozliczane w zaleznosci od postgpu robot.

8. ODBIOR ROBOT - PROBY KONCOWE

» Ogolne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST - 00.00.00.,,Wymagania
0g6lne";

» Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci 1 wartoSci;

» Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Zamawiajacemu / Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacjg
powykonawcza robot;

» Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Kontraktu
oraz obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Wymagania ogélne

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00.00. ,,Wymagania og6lne" oraz
odpowiednio dla budowanego obiektu ST 02.01.01 kanalizacja sanitarna, ST 02.01.02
kanalizacja deszczowa.

Koszty robot tymczasowych i prac towarzyszacych nie podlegaja odrgbnej zaptacie,
przyjmuje sig, ze sa wlaczone w ceng kontraktowa.

9.2. Wymagania szczeg6lowe

Zgodnie z postanowieniami Kontraktu nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.2.
niniejszej ST oraz wszelkie inne roboty potrzebne do wykonania robdt. Uporzadkowacé teren
po zakonczeniu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Informacje ogélne
Ogo6lne wymagania dotyczace stosowania Norm zostaty okreslone w punkcie 10 Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych ST-00.00.00. - ,,Wymagania ogdlne"
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Zatqcznik nr 1 do ST-02.03.01. Robot drogowych
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Legenda:

1.12. Nawierzchnia emulsyjno-grysowa (potrojne powierzchniowe utrwalenie).

3. Podbudowa z thucznia kamiennego klasy II i gatunku 3 wg PN-B-11112 grub. 25 cm.
4. Warstwa mrozochronna z piasku wg PN-B-11113 grub. 12 cm.

Przekrdj konstrukcyjny odtworzenia
ulic: Wspo6lna, Daleka i Wiosenna
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